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A szokdsostdl eltéréen ebben a szdmban nem a biomechanika szertedgazé teriiletérdl mutat be a
folyéirat eredményeket, hanem csak egyetlen egy, a legbonyolultabb emberi iziilettel foglalkozik.
Ezt is gy teszi, hogy egyetlen kutatcsoport, a Szent Istvin Egyetem Gépészmérnoki Kardnak
Biomechanikai Kutat6csoportja munkdit mutatja be, amely tobb intézmény egytittmikédésének
eredményeként jott Iétre. Ezen munkdk bemutatdsianak alapvetd inditéka, hogy a kutatds megin-
ditdsat kezdeményezg, nemrég elhunyt, Krakovits Gabor professzorrdl kivinunk igy megemlé-
kezni.

HozzavetSlegesen hisz évvel ezeldtt a térd kinematikdjat, mint egy mechanizmust, a szakiroda-
lom tgy modellezte, hogy a szalagok hatdrozzik meg a mozgdsit. Krakovits professzor szerint az
izfeliiletek a meghatdrozék. Ezen hipotézis alapjdn inditottuk el a kutatdst. Ezek eredményérdl
szdmolunk be jelen szdmunkban. Bevezetésként egy kutatdsi folyamatot mutatunk be itt — vdz-
latosan.

A térdiziilet, mint ismert, hat szabadsigfokd mozgast végez. Ezek koziil az emberi mozgis
szempontjdbdl a hajlitds feszités, azaz a flexi6 és a flexi6 sordn az iziileti geometridbdl adédéan
1étrej6va roticid a jards stabilitdsa szempontjabdl a leglényegesebb. Ahhoz, hogy a térd kinema-
tikdjét feltdrjuk, elsd 1épésben az emberi térdnél a két jellemz8 mozgis kozotti dtlagosnak model-
lezhetd kapesolatot kell feltdrni. Tehat elsg 1épésben meghatiroztuk a térdiziilet roticié-flexié
fuggvényét, modelljét, amit a célfiiggvénynek neveztiink el (Katona és mtsai cikke).

A tibia femurhoz viszonyitott mozgédsa, mint két merev test egymashoz viszonyitott térbeli pilla-
natnyi forgémozgésa sorozatdnak eredményeként jon 1étre. Tehdt fontos ismerni, meghatdrozni
ezeknek a forgdstengelyeknek a helyzetét, ami a roticidra is utal (Bir6 és mtsai cikke).

Az egészséges térdiziilet kinematikdja megismerésének a célja, hogy sziikség esetén a legjobban
miikodd protézisekkel lehessen a mozgas lehet8ségeit javitani. Az a j6 protézis, amelynél betilte-
tése utdn, a térd kinematikdja egyezik az egészséges térd kinematikijival, azaz a ,,célfuggvény-
nyel”. A protézis geometridk altaldban olyanok, hogy a flexié sordn roticié nem jon létre, azaz
sikbeli mozgast biztositanak. Az orvosi gyakorlatban az operdlé orvos valamilyen szoghelyzetben
ilteti be a protézist, hogy a rotdci6é valamely mértékben megvalésuljon. Ezt a szghelyzetet az
anatémiai koordindta-rendszerhez viszonyitva kell biztositani, operdci6é kézben. Ennek egy Gj
médszerérl szdmol be Andrényi és mtsai cikke.

A protézisek egy része biztosit valamiféle rotcié, illetve a protézishez tartozhat egy megfeleld
betiltetési szoghelyzet, amit ismerni kell. Ennek meghatdrozdsira dolgoztak ki egy protézis
minGsité mérs berendezést Balassa és mtsai.

A beiiltetett protézisek tartéssigdnak egyik meghatdrozéja a mozgds sordn a csdszva gordiilés
eredményeként létrejovs kopds mértéke (Fekete és mtsai cikke). A mdsik, nagyon fontos és meg-
hatdrozé ismérv a sziikséges roticié biztositdsa. Ehhez, a beépitési szoghelyzet mellett, alapve-
t8en a roticidt biztosité megfeleld protézis geometria kell. Ennek kialakitdsi lehet8ségére egy 1j
médszer felhaszndldsdval mutat be eljardst Oldal és mtsai cikke.

Természetesen a kovetkez6kben bemutatott eredmények egy sor 4j kérdést vetnek fel és a tovdb-

biakban ezek megvilaszoldsit teszik sziikségessé. Ezt a munkat tehit folytatni kell!




